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采购需求详细信息
采购需求明细表
序号	设备名称	数量	单位	备注
1	小型垃圾清运船	1	只	一包
2	有毒有害气体检测仪	6	台	二包
3	正压式空气呼吸机	4	套	
4	充气泵	2	台	
5	疏通喷头	2	套	
6	封堵气囊Φ600	4	个	
7	封堵气囊Φ800	4	个	
8	封堵气囊Φ1000	4	个	
9	封堵气囊Φ1200	4	个	
10	封堵气囊Φ1500	2	个	
11	封堵气囊Φ2000	2	个	
12	无人机	2	个	
13	管道潜望镜	2	台	
14	管道机器人	1	台	
15	两栖管道检查船	1	个	
　	合计	　	　	　


第一包项目需求
一、小型垃圾清运船 1艘
1.清漂船概述：该船航行于人工湖、河道及沟岔内。主要功能是具备切割芦苇、水草及回收，清理漂浮在水面上与水面下（200㎜深）的生活垃圾、植物秸秆及漂浮物。
2.清漂船特征：本船为单底、单甲板横骨架构，采用双船体结构，横向采用钢梁进行连接，主甲板采用开启式活动甲板，动力采用艉挂机形式，功率按船体设计计算而定。配有可容纳三人休息的可移动式折叠凉棚，在低潮时可通过桥涵。
3.船舶主尺度：
船体总长：    ≥    6.0m
        型    宽：    ≥    3.2m 
型    深：    ≤   0.8m
设计吃水：    ≤   0.3m
4.机械原理及配置：主甲板设有4个单柱带缆桩，6个密封人孔盖，操，控台1座，两船体中间采用不锈钢材料设置一个矩形网袋，船艏漏网部分，采用上下30°左右幅度的机械升降系统，并加装一套可切割水面植物的锯齿型剪刃，对岸边及水中的植被进行切割，然后由清漂船将水面上下的植物及漂浮物同时收入网袋之中。（注：应配有支持剪切的液压系统。）
5.作业现场概况：民心河的宽约在40-50m左右，潮落差在3m左右，河水流速约在2节，沿民心河两岸建有数座桥梁，高水位时，任何船舶无法通过，从现场环境考虑，清飘船的船体设计要适应现场作业，高潮时在两桥间作业，中低潮时可通过桥涵作业。
6.船舶附属配置：另外配置两艘能够停靠清飘船的小型趸船或码头两处，并为清捞人员及清漂物上岸配通道爬梯。
注：供货及安装试用期小于2个月



第二包项目需求
第二包：管道维护机械设备

1.有毒有害气体检测仪参数
该机具有四合一可对四种气体进行测定（H2S、CO、O2、LEL）为一键操作简单易用，采用smart、sample泵技术、一体化采样泵采样更精确，多报警模式闪灯震动和声音报警（95贝）小巧并适用与恶劣的野外条件。广泛用于市政排水、燃气、给水、矿山、消防等行业。
重量（kg）：≥0.316  
尺寸（mm）：≥180*60*27
温度(℃)：≥-20～50
湿度（%）：≥10～100（非冷凝）
泵吸深度（m）：≥20

2.正压式空气呼吸机参数
要求产品为正压式呼吸保护装备。配备有视野广阔、明亮、与人的面部贴合紧密且具有良好密封性能的全面罩；使用过程中，全面罩内的压力始终大于周围环境的大气压力，能有效的防止外界有毒有害气体的侵入。同时配备了气瓶余压报警器，用于提醒佩戴者安全及时的撤离作业现场。因此本产品具有使用安全可靠，佩戴舒适的特点。正压式消防空气呼吸器是一种专为个人配备的用于呼吸保护的装备。用在有浓烟、毒气、蒸气、或缺氧的各种环境中安全有效的进行灭火、抢险救灾、救护和维修等工作。它广泛应用于消防行业、化工业、石油业、船舶、冶金业、矿山及试验室等。
　气瓶工作压力：≥30MPa
　气瓶容积：≥6.8L
　供气流量：>300 L/min
　呼吸阻力：<870Pa
　报警压力：≥4～6（MPa）
　使用时间：约1h
　整机重量：<10Kg
　气瓶材料：碳纤维复合材料

3.充气泵参数
　高压空气充气泵应满足充装20Mpa~30Mpa压力的空气呼吸器气瓶,是可供呼吸用气的小型高压空气充气设备.设备具有体积小、重量轻、维护简单、且携带及使用方便的特点，出口气体纯净卫生、无毒、无味的优点。适用于充装高压空气且排气量较大的中小型供气站使用，可用于消防队充气站、潜水员基地充气站、矿山、油田化工、船舶、登山、水上体育运动中心等行业，供人抢险、灭火、救护、水下作业呼吸用气的冲撞，是理想的抢险救护设备。
充气压力  ≥30Mpa  
电机功率  ≥ 2.2kw
排气流量 ≥ 100L/min 
电源压力   ~380V（220V）
曲轴转速 ≥ 2300r/min   
重量 ≥65kg     
外型尺寸≥ 830×360×530mm

4.疏通喷头：
序号	产品名称	主要性能参数	功能说明
1	旋转链条喷头	1.1 喷头材质要求：特种超硬不锈钢	1.2 喷嘴内衬：采用陶瓷喷嘴	1.3★ 重量及尺寸要求：喷头整体重量≥35KG，长度/直径≤560mm/385mm	1.4 切割链条：两排（含）以上排链， 每条链条末端配备超硬合金刀片；	▲1.5 喷头支撑架：喷头采用四个支撑架，保证工作稳定性；每支撑架上配置三个滚轮，方便喷头在管道内行进，同时可调整支撑架配合不同管径内的清洗；主轴：采用电磁减速技术，定速旋转，使打击力更强更稳定，主轴免维护； 喷嘴总数量不低于4个： 包含2个旋转喷嘴，2个后推进喷嘴(标书里提供实物图片证明）	1.6 适用管径： 满足管径范围在 200mm 至 400mm 的正 常使用；	1.7 特种配置：可选配切割盘，切割刀头，用于切割变形的波纹管，钢筋，以及封堵墙和水泥块	1.8相关配件：备用链条 1米，2组超硬合金刀片。	用于破除管 道内板结物、 堵墙、树根以及油脂
2	电磁减速超级喷头	1.1 喷头材质要求：表面硬化处理特种超硬不锈钢	1.2 喷嘴内衬：采用陶瓷喷嘴	1.3★ 重量及尺寸要求：重量≥7.2KG，长度/直径≤260mm/150mm	▲1.4 喷头内部采用终身免维护电磁减速技术，保证前端定速旋转，避免转速过高喷射力度下降； 喷嘴总数量≥10个， 包含不少于4个后推进喷嘴，1个前旋疏通喷嘴，3个45度剥离旋转喷嘴，2个90度清洗管壁旋转喷嘴；(标书里提供实物图片证明）	1.5 适用管径：满足管径范围在 300mm 至 800mm 的正 常使用；	1.6  喷头集前喷钻进、90°直喷管壁，45°剥离清洗，及推进清理三种功能于一体，且喷口喷射角度可根据需要进行自由组合，喷头外部可安装保护架，避免喷头磨损。	用于管道底部大量沉积淤泥、油脂以及树根的清理
3	三星喷头	1.1 喷头材质要求：表面硬化处理特种超硬不锈钢	1.2 喷嘴内衬：采用陶瓷喷嘴	1.3★ 重量及尺寸要求：重量≥2.7KG，长度/直径≤187mm/68mm	1.4 喷头前端配置锥形钻头，锥形钻头配置4个径向喷孔	▲1.5 喷嘴总数量≥8个，包含1个0度前喷（可安装穿刺针），3个15度前喷，后推进喷嘴不少于4 个；(标书里提供实物图片证明）	1.6 适用管径：满足管径范围在 100mm 至 600mm 的正常 使用	用于管道内部完全堵塞的疏通，特别适用满管堵塞泥沙，淤泥的疏通
4	前旋水刀喷头	1.1 喷头材质要求：特种超硬不锈钢	1.2 喷嘴内衬：采用陶瓷喷嘴；	1.3 ★重量及尺寸要求：重量≥0.86KG，长度/直径≤95mm/55mm	1.4 适用管径： 满足管径范围在 150mm 至 400mm 的正常 使用；	▲1.5 喷嘴总数量≥7个：包含6个后推进喷嘴；1个内部旋转前喷嘴，喷射角度为7 度的扇形切割水柱，前喷嘴可更换(标书里提供实物图片证明）	用于管道内部堵塞的油脂，碎石泥沙以及轻微结冰
5	大型榴弹喷头	1.1 喷头材质要求：表面硬化处理特种超硬不锈钢	1.2 喷嘴内衬：采用陶瓷喷嘴；	1.3 ★重量及尺寸要求：重量≥4.9KG，长度/直径≤176mm/80mm	1.4 清洗范围： 满足管径范围在 300mm 至800mm的正常使用；	▲1.5 喷嘴总数量≥11个，包含5个10度角和5个30度角后推进喷嘴，1个0度前喷嘴(标书里提供实物图片证明）	 用于管道内部全方位清洗，清理碎石，泥沙等物质
6	推进喷头	1.1 喷头材质要求：表面硬化处理特种超硬不锈钢	1.2 喷嘴内衬：采用陶瓷喷嘴；	1.3★ 重量及尺寸要求：重量≥4.9KG，长度/直径≤176mm/80mm	1.4 清洗范围： 满足管径范围在 300mm 至800mm的正常使用；	▲1.5 喷嘴总数量：≥11个，包含10个0度角后推进喷嘴，1个0度前喷嘴(标书里提供实物图片证明）	 可将气囊，绳扣推进到指定位置，也可用于路边排水沟清理


5.工程型管道机器人参数：
一、基本要求
1.主要用途：用于排水管道的检查。操作简单、快捷、彻底；可人工地面操作，人员无须进入管道内,可为科学制定排水管道维修和维修验收提供依据。
2.工作原理：电视检查设备适用于排水管道的检查，操作时利用在管道内行走的摄像头在地面通过监视器观察排水管道中的实际情况，并对观察结果进行摄、录像，分析和评估，在对管道进行检测过程中可同时记录影像和数据。
3.使用环境：运行温度：0-40℃；相对湿度：20-80% 不冷凝
4.适用管径范围：Φ200mm～Φ2000mm。
5.系统整机具备国家专业机构出具的防爆认证。
二、主要配置
1.控制单元
2.爬行机器人
3.前、后视摄像单元
4.电缆盘单元
三、技术性能
（一） 控制单元
1.≥1024*768分辨率 
2.WIN7系统，≥128G闪存 
3.★界面显示：气压、镜头旋转方位和倾角能实时动画显示，具备可手持操作功能，≥9寸LCD液晶触摸屏，强光下可直视
4.接口：VGA接口1个，USB外接接口2个
5.倾角及坡度曲线报表自动生成 
6.支持中文字符输入，字体大小、颜色、背景色均可调
7.视频录制、截图
8.检测过程中就能实时的编辑、判读、生成报告。
（二）控制功能
1.实时控制爬行器的速度控、方向、镜头的调焦变倍、镜头全方位旋转、灯光照度调整、升降架装置升降、离合控制，前后视的切换控制；
2.对影像的录制/抓拍、片头片尾编辑、现场缺陷信息录入、自动生成报告并支持现场打印、辅助照明控制。
3.录制过程可随时进行抓拍，并进行现场缺陷判读；
4.支持视频回放
5.★ 可实现安卓APP无线遥控功能；
6.★后台数据管理：实时查阅工作累计计时、电缆盘及爬行器电机温度、腔体温度、腔体气压、镜头气压、爬行器及电缆盘上各个电机工作电流及电压等数据并做综合管理
（三）爬行器
1.适应管径：适应管道200-2000MM；
2.驱动方式：直流电机（马达）驱动方式，左右独立驱动，拖力200磅，无极变速，最大行进速度可达32米/分
3.转向能力：可在管道内壁原地转弯，并可灵活绕开管内障碍物
4.防水等级：≥IP68，水下10米或1.0bar；内置压力监测传感器，机身外壳有压力指示灯，可提示欠压、正常压力和过压；
5.内置倾斜传感器：精度±1%，可实现坡度测量；
6.后视镜头：集成一体化彩色广角后视镜头及LED照明灯，亮度可调，可用于爬行器回收期间观察倒车及线缆回收情况；
7.★ 镜头升降架：配置电动升降架，不可拆卸。爬行器抬升支架在不可拆卸的情况下可以爬200mm的管道（提供实物图片）。
▲8. 辅助光源：由上下两组光源，每组应不小于2个LED阵，LED灯芯不少于16个及相应部件组成，亮度可调，具有聚光及泛光功能，光照度不小于4600LUX；轮子：配有不少于2组不同尺寸的轮子，可根据管径不同与爬行器配合使用具备跨越淤泥等障碍物的功能；车体上有定位系统，可通过管线仪、导向仪等设备对机器人进行定位。
9. 爬坡：最大爬坡能力≥40°；
10.尺寸：≤770*294*205.5mm
11.总重量：≥17KG
（四）旋转变焦镜头
高清晰度彩色摄像头：对焦方式采用手动或自动，可遥控120倍变焦（10倍光学变焦和12倍数码变焦）；
镜头旋转，轴向：360°，垂直方向：±90°，须具备一键自动居中功能；
内置压力感应器：外壳有指示灯能够提示压力状态，对过压或低压状态进行报警；
防水等级： IP68，可防10米深水； 
5.镜头照明光源：一组镜头光源，光照强度可调；
6.成像芯片：彩色1/4“CCD，44 万像素，光敏感度0.1LUX；PAL制式下水平解像度450线，彩色525线；
7.前、后视画面切换  
8.尺寸：≤262*92*104mm，重量≥1.65KG
（五）电缆盘
1.▲ 基本要求：自动收放线定位计数器：带有高精度（±0.01米）电子计数器，用于精确测量电缆拉出长度，并叠加显示在视频画面中； 电缆长度: 电缆长≥300米；摄像头图像变形≤±2%。（提供国家权威检验中心检测报告复印件）
2.电缆：采用直径≤7mm（≈96g/m）的6芯加强电缆，标配电缆长度≥100米。内置凯夫拉尔增强保护层和，外皮为分聚亚安酯护套，耐磨、防水、防腐，抗弯拉半径50mm，可抗拉力≥227kg;
3.防护装置:配备电缆接头拉力牵引和接头弯折弹簧弹力保护装置，防止被意外拉断；配备下井装置和电缆保护装置；
4.防水等级：电缆连接器及电缆线的防护等级为IP68，防水深度≥10M
（六）数据分析处理
视频影像处理模块：提供管道内部视频影像的导入、视频文件的自动分类存储、播放控制、缺陷图片截取等功能。
快速内窥检测数据模块：用于下载和分析、处理快速管道内窥检测设备的检测数据，可结合导入的检测视频文件进行管道缺陷评估。
CCTV数据模块：用于下载和分析、处理管道爬行检测设备CCTV的检测数据，可结合导入的检测视频文件进行管道缺陷评估。
缺陷分布视图模块：可在电子地图上标注作业点位置和作业点所检测或处理的管段，通过标注还可查阅作业点相关的管道信息文字描述、缺陷图片、原始视频等。同时，也对管道缺陷进行了统计分析。该模块所提供的功能可直观的展示管网缺陷的分布情况，有利于辅助管道养护、修复的决策分析工作。
报表生成模块：可按需生成详细的管道缺陷报表。所生成的报表中有缺陷图片、描述信息；有对管道缺陷的统计分析；有针对于管道缺陷实际情况的养护、修复评估建议等。

6.两栖检测机器人详细技术参数：
两栖检测机器人产品需适用于多种复杂环境，装配 360°旋转摄像机，生成200万像素高清检测图像；高亮度LED阵列满足暗渠和箱涵检测，具体要求如下： 
（一）控制系统
★控制系统配置：可用Windows系统+专业控制器（非游戏遥控手柄），内置采集分析软件；
★控制形式：无线和有线控制；
控制功能：通过软件或摇杆操作，控制设备行进、镜头旋转、光源调节等；
视频显示：可同时显示前后视频；
状态显示：可实时显示时间日期、行进距离等信息，并可设置。
★实时动画显示设备姿态、方位，防止翻车。（提供实物图片）
7、文本录入：可实现中文、英文等字符的录入，在视频画面上叠加显示；
8、版头录入：具备版头功能，可存储多个版头信息现场备用，同时可以
任意选择提取版头信息自动叠加在视频上。
（二）专用遥控手柄 
1、无线/有线的工作模式；
2、内置锂电池，随充随用 ；
3、LED工作状态指示 ；
4、★专业手柄非游戏玩具手柄（提供实物图片）；
5、重量≤0.5kg； 
（三）两栖检测机器人 
1、防护：IP68，可用于10米水深，气密保护，内置气压传感器，有压力指示灯； 
2、适用管径：≥600mm~6000mm；
3、适用管道：城市合流污水、方渠箱涵、生活污水及工业废水、城市雨水管道；
4、★驱动：双直流电机，≥150W，采用塑料螺旋式推进结构；在有水环境下能支持增加推进助力系统前进；
5、适应环境：可在淤泥、水面、沙地行进； 
6、电路保护：电机堵转、过流、过压自动保护； 
7、★照明光源：前向和后向均有高亮聚光LED照明灯，所有光源亮度可无级别调节；
8、后视镜头：集成后视镜头及灯光，用于爬行器回收期间观察倒车及线缆回收情况，后视镜头200万像素（1920*1080）；
9、前视镜头
1）★采用球形结构 (提供实物图片）；
2）镜头旋转：电动旋转，径向360度旋转，仰俯90度旋转，一键归位；
3）调焦变倍：自动对焦，可手动调节，10倍光学变倍；
4）成像系统：彩色1/3" ，200万像素（1920*1080）CMOS； 
5）镜头防水，有防撞保护。
（四）▲电动电缆盘 ：视频信号和控制命令，无损无延迟传输 ，线缆测距和自动排线功能
支持无线和有线两种方式连接，标配≥300米线缆，车体上有定位系统，可通过管线仪、导向仪等设备对机器人进行定位。
★工作电压220V，车体和电缆盘均采用外部供电，保证使用时长。
 
7.一体化无线高清管道潜望镜参数
无线高清管道潜望镜，是一款影像快速检测系统，该产品采用一体化设计，高清数字摄像系统、特殊照明系统、无线数据传输系统、工业控制器、视频处理专用软件和伸缩杆，实现对隐蔽空间、高危工况进行实时录像拍照，便于专家分析诊断问题原因，给出解决方案。广泛应用于市政管道、石化、电力、特检等检测领域。

序号	产品名称	规格参数
一	一体化WIFI摄像系统	1、200万像素高清图像传感器，分辨率1920*1080；图像清晰；	2、★变焦：30倍光学变焦，200倍电子放大；	3、★一体化机身、无外置电池、接线缆及接插头，镜头高度井下自动调节；	4、▲机头电动仰俯；连续可调，仰俯角度不小于110度，可垂直俯视竖井；	四颗高亮度LED光源，功率20W ，鱼眼镜头，大管径、箱涵轻松检测；	6、内置温湿度传感器，压力传感器 ，距离传感器、陀螺仪，WiFi模块；	7、★机头内置激光测距仪；	8、★防水等级：一体化机身设计以实现真正的IP68等级防水，水下10米；镜头采用一体化防护设计技术，解决镜头起雾的这一行业技术难题；	9、工作温度：-10℃ ~ +50℃；	10、壳体材质：航空铝合金，	11、重量：≥2.8Kg.
二	智能显示控制终端	1、8英寸全高清触摸屏幕、智能适应模式下无极色温，分辨率1920X1280；	2、安卓操作系统、内置专用APP；	3、★录像抓拍功能：录像/抓拍一键操作完成；录像格式：MP4，图片格式：JPG；显示界面时钟线辅助判断缺陷，录像显示在录文件名。	4、内存4G +64G  最大可扩展256G；	5、全中文信息编辑功能；	6、电源：DC5V/6000mAh；可连续工作8-10小时（依据环境温度）；	7、工作温度：-10℃~ +50℃；
三	专用电池	1、★两组高能量密度锂电池供电系统、安全智能电源管理系统配置, 机头内置可拆卸式电池，每组电池连续工作5小时，配两个专用16.8V充电器。 
四	绝缘碳维	伸缩杆	碳纤维绝缘杆，可伸缩，全伸长度为7.5米。与机头采用插销链接，确保检测安全。
五	重量	★工作重量小于4.5Kg，整机重量小于9.5 Kg。


8.无人机参数：
一、机身构造：
1.机身四轴，可折叠，采用哈苏相机。
2.展开尺寸(mm,长宽高) ≥305x244x85
3.轴距≥335mm
4.飞行重量≥734g
5.飞行续航≥30分钟
6.水平飞行速度(运动) ≥65km/h，18m/s
7.最大上升速度≥5m/s
8.最大下降速度≥3m/s
9.飞行极限海拔≥5000m
10.抗风性能≥5级风31~40km/h
二、相机参数：
1.主传感器规格：≥1英寸 CMOS
2.云台类型：三轴机械云台
3.云台运动：俯仰:-90° ~ +30°
4.横滚:0°或90°(即支持竖拍)
5.镜头规格≥28mm，F2.2
6.照片分辨率≥12mp，4000x3000
7.照片支持格式：JPG/DNG(RAW)
8.最高视频规格：3840×2160@30fps
9.视频最大码率≥60Mbps
10.ISO感光度：100-1600(照片)，100-3200(视频)
11.电子快门速度：8~1/8000 s
三、电池参数电池容量≥3830mAh@11.4V
1.换算密度≥43.6Wh
2.电池重量≥240g
3.充电方式：专用充电器
四、图传参数
1.图传系统Ocusync
2.图传分辨率≥1080p@30fps
3.标称图传距离(FCC/CE/SPRC)	2.4GHz: ≥7000m/4000m/4000m

9.封堵气囊参数：
主要使用的对象：用于雨水、污水等下水道抢修、维修、下水道视频检测前的堵水作业，在上游来水不大的情况下使得正在运行的下水道能够被暂时截断水流，给下水道抢修、维修赢得作业时间，给城市下水道的内部视频检测提供作业可能。
1、★材质：天然橡胶，内加增强斜纹线。
2、可自由折弯180度，便于操作。
3、★所有规格的气囊两端均配置金属面板，增强承压并加装坚固螺栓，防止泄气时气囊被冲走。（提供实物图片）
4、过充保护：所有规格的气囊均配有自动泄气阀，避免过充。保险片均安装在气囊本体，在误充气超过额充气压力40%时会自动泄气，确保安全。
5、★配有带压力表充气提拉锁（可提拉415Kg以内气囊，方便气囊的放置），并具有远程放气功能。
序号	技术规格及要求	螺栓数量及规格	充气螺纹尺寸
1	300mm~600mm规格	（1）适用范围：300mm~600mm	（2）工作压力：2.2bar~2.5bar	（3）直径：278mm~288mm	（4）长度：700mm~710mm	（5）重量：11kg~12kg	1*M8	1/4"	
2	400mm~800mm规格	（1）适用范围：400mm~800mm	（2）工作压力：2.2bar~2.5bar	（3）直径：360mm~370mm	（4）长度：1140mm~1150mm	（5）重量：20kg~22kg	2*M10	1/2"	
3	500mm~1000mm规格	（1）适用范围：500mm~1000mm	（2）工作压力：2.2bar~2.5bar	（3）直径：462mm~472mm	（4）长度：1140mm~1150mm	（5）重量：24kg~26kg	2*M10	1/4"	
4	600mm~1200mm规格	（1）适用范围：600mm~1200mm	（2）工作压力：1.35bar~1.5bar	（3）直径：556mm~566mm	（4）长度：1390mm~1400mm	（5）重量：40kg~45kg	2*M12	1/2"	
5	600mm~1500mm规格	（1）适用范围：600mm~1500mm	（2）工作压力：1.35bar~1.5bar	（3）直径：556mm~566mm	（4）长度：2190mm~2200mm	（5）重量：60kg~65kg	2*M12	1/2"	
6	800mm~2000mm规格	（1）适用范围：800mm~2000mm	（2）工作压力：1.35bar~1.5bar	（3）直径：760mm~770mm	（4）长度：1990mm~2000mm	（5）重量：70kg~80kg	3*M12	1/2"	

注：以上参数中▲号为重点项★号为不允许负偏离项


　　　　　


